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La figure E.3 donne par tranche de 10 ans la fréquence des publications contenues
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Fig. E.3. Fréquence des publications de la bibliographie en fonction de leur date de parution.

dans cette bibliographie en fonction de leur date de parution (cette idée a été em-
pruntée a N. Higham [212]). On constate une croissance exponentielle de celles-ci
jusqu’en 1990. Cette évolution reflete, selon nous, le filtre qu’opére notre mémoire sur
le passé et 'accroissement des activités de recherche dans ce domaine. Par ailleurs,
la décennie 2000-2009 n’était pas terminée au moment de la parution de cet ouvrage.
Quant au tassement de la croissance observé dans la tranche 1990-1999, le lecteur est
libre d’en avoir sa propre interprétation ... On constate également que I’optimisation
numérique est une discipline jeune. Les publications d’avant 1950 sont relatives a
I'analyse convexe et & l'algebre linéaire, parfois & 'optimisation, mais gueére aux as-
pects numériques de cette derniere discipline, qui ne se sont développés qu’apres la
seconde guerre mondiale.
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